Instrukcja obstugi sensora dotyku - wersja jednofunkcyjna

Dane technicze:

Napiecie zasilania:

12-24V DC

Przekazniki

12-24 V DC TA (max)

Zakres temperatur:

-20 do + 50 stopni

" . czas frwania . przykiadowe
Konfiguracja dotyku sygnat sensora reakcja uchwytu zastosowanie
- PO rozpoznaniu . bezpotencjatowe*
1s nie dtuzej palca zgasniecie sensora zomkmeoe obwodu . sterowaniem
000A . . 2 ; pomiedzy przewodami PR
niz 3s - po zdjeciu palca mruganie Jielonym i 26Hym - 3s elektrozasdwnicq lub
sensora przez 3s Y Y dzwonkiem

* Zwierajgc przewdd "wyijscia bezpotencjatowego I" z potencjatem dodatnim (+), po dotknieciu sensora dotyku,

na przewodzie "wyjscia bezpotencjatowego II' pojawi sie potencjat dodatni (+).

W takiej sytuacji napiecie wejscia (zasilania) = napiecie wyjscia (przewdd sterujqcy).
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Instalacje powinien wykonywacé wytgcznie przeszkolony elekirotechnik wg IEC 364 i EN 60204-1 i zalecenia VDE



